Prof. Dr. Alfred Toth

Die Vertretung von Eigenrealitit und Kategorienrealitit
in Reprisentationsfeldern

1. Nach Toth (2010) hat jedes Subzeichen (a.b) ausser dem Index, der zwei
Reprisentationsfelder besitzt, drei Reprisentationsfelder. Da folgende Gesetze
gelten

(a.b) € RepF(a.b)
RepF1 M ... " RepFn = &

RepF1 U ... U RepFn = Vollstindiges Zeichen (VZ, d.h. die kleine
semiotische Matrix),

sind zur Vertretung von ER und KR folgende 3 Fille zu unterscheiden (ND =
Nebendiagonale, HD = Hauptdiagonale):

2.1. ER/KR = ND/HD € VZ
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RepF1 (1.1) = {((L.1), (1.2), 2.1)}
RepF2 (1.1) = {(3.1), (2.2), (1.3)}
RepF3 (1.1) = {(2.3), (3.2), (3.3)}
2.2. ER € {RepFa, RepFb}
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RepF1 (1.2) = {(1.1), (1.2), (1.3), (2.2)}
RepF2 (1.2) = {(2.1), 2.3), (3.2)}
RepF3 (1.2) = {(3.1), (3.3)}

Hier gehort ER also 2 RepF an: (3.1) € RepF3, (2.2), (1.3) € RepFl.
KR € 3 RepF.

2.3. ER € {RepFa, RepFb, RepFc}
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RepF1 (1.3) = {(1.2), (1.3), (2.3)}
RepF2 (1.3) = {(1.1), (2.2), (3.3)}
RepF3 (1.3) = {(2.1), 3.1), (3.2)}

Hier gehért ER 3 RepF an: (3.1) € RepF3, (2.2) € RepF2, (1.3) € RepF3; KR
€ 2 RepF ().
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